PUDU CC1 Pro

Kl-gesteuerter autonomer Reinigungsroboter

[l
KI-Spot-Schrubben

Kl-Steuerung der
Reinigungsintensitat
4-in-1 flexible Reinigung

Kl-gesteuerte
Wahrnehmung
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Kl-gestUtzte EchtzeitUberwachung
der Reinigungsleistung

Kl-Selbstiberwachung der
Komponenten

VSLAM+ Positionierung

IEC 63327 Zertifizierung




PUDU VSLAM+

KI-Spot-Schrubben

Raumlich unbegrenzt, untbertroffen in Sauberkeit: Durch die Kombination von Kl-Bilderkennung und dynamischer
Dank einer Kombination aus VSLAM und LiDAR Routenplanung erkennt das System wahrend der Inspektionen in
navigiert der Roboter mit hoher Genauigkeit durch Echtzeit haufige Nassflecken wie Kaffee, SoBen und Pfutzen und
komplexe Umgebungen - ganz ohne QR-Codes. generiert sofort optimale Reinigungsrouten.
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KI-Echtzeit-Erkennung
der Reinigungsleistung

Der CC1 Pro verflugt Uber die weltweit
erste rUckseitige KI-Kamera, die die
Reinigungsleistung in Echtzeit
Uberwacht.

Kl-Selbstiberwachung
der Komponenten

Das ruckseitige Kl-System des CC1 Pro
Uberwacht die Reinigungskomponenten in
Echtzeit, erkennt wartungsbedingte
Probleme, die zu sekundarer Kontamination
fUuhren, und initiiert automatisch das
Markieren, Nachreinigen oder die
Selbstreinigung.

o o
o o
o o
o o

KI-Steuerung der )
Reinigungsintensitat
Adaptive Strategie fiir optimale Reinigung
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Erkennt hartnackige Flecken

und verstarkt bei Bedarf die
Reinigungsleistung fur eine intensivere

und grundlichere Reinigung.

Erkennt Sauberkeitsgrade und
wechselt automatisch die Modi.

N
Passt Reinigungsmodi automatisch
an den Bodentyp an.
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